LEGEMDE

[0 Regard existant
[0 Regard existant utilisé pour projet
= » = Alimentation détecteurs:
Fourreaux existant
- = = Alimentation détecteurs:
Fourreau TPCES0 & créer
Alimentation détecteurs:
Chemin Céable & créer
— Alimentation électrigue coffret
incendie
Alimentation electrigue siréne et
gyrophare
Départ alimentation détecteurs
Position des poteaux pour les
détecteurs 2, 3, 4
®  Position du détecteur 1 fixé sur
le mur

COUPE TRANCHEE
AAET BB

0.5m

1: 10 cm Terre remblai
2 Grilage avertisseur
3: 10 cm Terra remblai
4; 20 cm sable

5: 5 cm sable stabilisé
6 Fourreau TPCE50
7: 10 cm sable

“Tablsau ondule
nxistant

& craer

emplacement camion
grue hors zone ATEX

position de départ j

Poleau 3 pour
Didecteur £ h:GTm
{wor plan:
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Coffrel in

Sirkne o gyrophare
& créer

]

poteau placé a ¢6té du regard,
coteé grille et talus cuves
installation sur plot béton
500mm*500mm*500 mm

i 2.00m

goulotte en chant et
poteau fixé sur la parti
kbasse du mur du talus
extrémité extérieur du
mur du talus

poteau placé a coté du potea
caméra coté grille et coté atelier
installation sur plot béton
500mm*500mm*500 mm

Suppon délecteur 1

Fication sur | mur

Confirmation future dalle .
collecteur au niveau du talus
comprise entre 20cm et 35cm
de profondeur donc passage
fourreau partie haute 3 50cm
de profondeur OK .
Passage fourreau frelant
poteau toiture et intérieur
poteau toiture OK -
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Délecteur 2 h: 2.2m
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emplacement
camion grue
hots site
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ETUDE POUR L'INST&LLATION DE 4
DETECTEURE DE FLAMMES
TOTAL PACIFIQUE - TONTOUTA

PLAM GENERAL DE CHEMINEMENT
DES CABLES ET D'IMPLANTATLOM
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