Exemple d’application

La charge de linge est transporiée jusqu’a
I'entonnoir du Pick-Up par le tapis de con-

voyage ou dans un chariot de blanchisserie.

Commandé par des détecteurs, le bras
descend au niveau de la charge de linge,
saisit une piéce et la tire vers le haut sur
une courte distance jusqu'a ce que le
tapis de transport pivote et presse la piéce
cantre un rouleau de contre-pression.

Les articles ne sont ainsi soumis qu'a

de faibles forces de traction. Le tapis de
transport et le rouleau de contre-pression
les déposent ensuite un par un sur un
convoyeur a bande.

Entre-temps le bras s'est de nouveau
libéré et peut saisir la piece suivante.
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Le Pick-Up peut aisément étre intégré dans
le systeme ErgoMat Automalique au niveau
de I'acheminement du linge aux stations
de chargement. De maniére générale,

on positionne 'appareil de facon telle,

que les piéces de linge sont déposées

sur un tapis d'alimentation pour les
amener aux opérateurs qui travaillent

e position ergnnomlque

Sous réserve de modifications techniques.
La brochure montre 'équipement additionnel.
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PU ].2 Pick-Up

Robot de mise a 'unité
des articles




Performance optimisée par l'installation
d’un Pick Up avant I'engagement

Une manipulation aisée aprés
séparation des galettes et amenée
du linge a |'unité vers les opérateurs

Il va de soi que les systémes d'engageuses
automatiques, les lignes de calandres et les
plieuses a haute performance fonctionnent
avec un maximum d'efficacité lorsque le
linge est acheming en continu jusqu'aux
opérateurs qui peuvent saisir les articles
sans effort.

Assurer |'amélioration de la productivite,
I'augmentation de la performance et sa
continuité est souvent bien difficile lorsque
le linge doit &tre tiré fortement pour étre
extrait des chariots a linge ou bien des
séchairs.

Le principe de fonctionnement du robot

de démélage Pick Up PU 12 garantit vitesse
et efficacité dans un volume compact tout
en demeurant respectueux des textiles
grace a la conception des pinces.
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